
Tworzenie nowej konfiguracji maszyny

Przed stworzeniem nowej konfiguracji należy przygotować odpowiednie miejsce i narzędzia.
Tworzenie nowej konfiguracji połączone jest z instalacją czujników na maszynie.
Zaleca się wykonanie konfiguracji w garażu/hali, na utwardzonym wypoziomowanym podłożu.
Jeśli nie ma możliwości wykonania konfiguracji w warunkach pomieszczenia, zaleca się wybranie 
do tego celu równego utwardzonego placu z warunkami słabszego oświetlenia (np. mocne 
zachmurzenie, po zachodzie słońca), tak aby podczas pomiarów dało się zaobserwować linie 
światła generowane przez laser krzyżowy, padające na ramię koparki. 
Do wykonywania pomiarów prawdopodobnie będzie potrzebna pomoc drugiej osoby.
Instalacja systemu na maszynie wymaga przyklejenia na stałe 4 lub 5 uchwytów na łyżce, 
segmentach ramienia i na części obrotowej.
UWAGA! 
Montaż czujnika na łyżce, w zależności od jej rozmiaru i konstrukcji może wymagać 
konieczności zbudowania na niej odpowiedniego zabezpieczenia (np. przyspawanie 
osłon/skrzynki ochronnej) aby zabezpieczyć czujnik przed uszkodzeniem podczas pracy!
Przy budowie takiego zabezpieczenia, należy mieć na uwadze aby czujnik nie zabudować w 
pełni metalem, ponieważ nie będzie mógł się wtedy bezprzewodowo komunikować z reszta 
systemu.

Niezbędne narzędzia:
- Zestaw czujników BlueDig BLE IMU Sensor (naładować akumulatory przed rozpoczęciem 
konfiguracji)
- Zestaw uchwytów do montażu czujników  BlueDig BLE IMU Sensor
- Laser krzyżowy samopoziomujący (naładować akumulator przed rozpoczęciem konfiguracji)
- Miarka rozwijana
- Poziomica
- Czyściwo i środek odtłuszczający (np. Alkohol izopropylowy IPA)
- Pisak niezmywalny

Ustawić maszynę na wypoziomowanym podłożu. 
Za pomocą poziomicy zweryfikować, czy maszyna ustawiona jest poziomo (Chodzi o 
wypoziomowanie części obrotowej maszyny, nie samego podwozia) tak aby oś obrotu była 
pionowa.
W przypadku koparki obrotowej chodzi o wypoziomowanie części obrotowej:



A w przypadku koparki nieobrotowe (skręcane samo ramię) chodzi o wypoziomowanie części 
obrotowej ramienia

Jeśli po ustawieniu maszyny część obrotowa nie jest pozioma, należy wypoziomować maszynę na 
łapach/podporach lub jeśli maszyna ich nie posiada, można to zrobić na przykład za pomocą desek 
podkładanych pod gąsienice/koła.

UWAGA! Należy przyłożyć dużą staranność do ustawienia poziomu oraz do późniejszych 
pomiarów odległości, ponieważ dokładność podczas tworzenia konfiguracji ma następnie 
bezpośrednie przełożenie na dokładność pracy systemu.



Aby utworzyć nową konfigurację, należy uruchomić aplikację BlueDig i wcisnąć z rozwijanego 
menu przycisk Maszyna.

 



W menu Konfiguracja Maszyny wcisnąć przycisk Nowa Maszyna



Uruchomi się Konfigurator nowej maszyny. 
Konfigurator prowadzi całą konfigurację, przedstawiając po kolei wszystkie czynności które należy 
wykonać.
Należy czytać dokładnie i starannie wykonywać wszystkie instrukcje pojawiające się na ekranie w 
kolejnych krokach konfiguracji.
Należy upewnić się, czy wszystkie czynności zostały poprawnie wykonane przed przejściem do 
kolejnego etapu, ponieważ Konfigurator ze względu na powstające przy kolejnych krokach 
zależności, nie pozwala na cofnięcie do poprzedniego kroku.
Niniejsza instrukcja przedstawia przykładowy proces konfiguracji dla maszyny z obrotową więżą, 
ramieniem łamanym 1 raz i standardową łyżką. Wybierając inne ustawienia kreator będzie 
wyświetlał odpowiednie ekrany i kroki dla danej konfiguracji.

W pierwszym kroku należy wpisać swoją nazwę konfiguracji – najlepiej taką, która pozwoli 
zidentyfikować która konkretnie jest to maszyna i z jaką łyżką jest ta konfiguracja. 
Zatwierdzić nazwę przyciskiem obok pola z nazwą.
Przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku

 



W kolejnym kroku należy wybrać napęd łyżki. Do wyboru jest standardowa łyżka oraz uchylna.
Na potrzeby instrukcji wybrana została łyżka standardowa.
Przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku



W kolejnym kroku należy wybrać, czy ramię koparki łamane jest 1 raz (dwuczęściowe) czy 2 razy 
(trzyczęściowe).
Na potrzeby instrukcji wybrane zostało ramię łamane 1 raz.
Przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku



W kolejnym kroku należy wybrać, czy jest to koparka obrotowa czy nieobrotowa.
Koparka nieobrotowa to taka, której ramię skręca się tylko na koniku – na przykład ramię kopiące 
w koparko-ładowarkach.
Koparka obrotowa oprócz obrotu całej wieży może mieć również dodatkowo skrętne ramię, ale 
system zakłada, że obrót wykonywany będzie tylko wokół jednej osi.

W przypadku koparki obrotowej ze skrętnym ramieniem, korzystając z systemu należy pracować 
bez dodatkowego skrętu ramienia. W tej sytuacji, jeśli istnieje skręt ramienia również na koniku, 
należy ustawić konik w takiej pozycji w jakiej będzie wykonywana praca z systemem (jeśli nie ma 
szczególnych wymagań to najlepiej na wprost) i zaznaczyć na przykład za pomocą niezmywalnego 
markera pozycję skrętu na koniku, przy której kalibracja została wykonana. Chodzi o to, aby 
następnie pracując z systemem pomiarowym BlueDig mieć ustawiony skręt ramienia dokładnie taki 
jak przy konfiguracji.

Na potrzeby instrukcji wybrana została koparka obrotowa.
Przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku



Następnie wyświetlona zostanie tekstowa instrukcja dotycząca dalszych kroków.
Po uważnym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku



Kolejny ekran przedstawia instrukcję jak ustawić maszynę do konfiguracji.
Tak jak zostało wspomniane wcześniej, w przypadku koparki obrotowej z dodatkowym 
skrętnym ramieniem dopuszcza się tworzenie konfiguracji ze skręconym ramieniem, ale 
należy zaznaczyć pozycję skrętu ramienia podczas konfiguracji.
Po uważnym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku



Kolejny ekran również przedstawia instrukcję jak ustawić maszynę do konfiguracji.
Po uważnym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku



Kolejny ekran przedstawia instrukcje i uwagi dotyczące montażu czujników..
Po uważnym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku

Uchwyty posiadają bardzo mocną warstwę klejącą, która nie pozwala na łatwe oderwanie uchwytu 
w przypadku jego niepoprawnego zamontowania, dlatego należy zachować dużą dokładność przy 
montażu.
Maksymalne dopuszczalne odchylenie od poziomu przy montażu uchwytu czujnika to 20 stopni.
Przed przyklejeniem każdego uchwytu czujnika należy dokładnie oczyścić, odtłuścić i osuszyć 
powierzchnię do której będzie on klejony – używając np. IPA.
Po uważnym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku



W kolejnym kroku Konfigurator poprosi o zamontowanie czujnika S65

Obowiązuje dowolność montażu czujników podczas konfiguracji, ponieważ wszystkie czujniki są 
takie same. W związku z tym, podczas ich pierwszego montażu, należy je oznaczyć, o czym będzie 
napisane w dalszej części instrukcji.
Gdy Konfigurator poprosi poprosi o wprowadzenie adresu MAC czujnika, należy odczytać go z 
naklejki znajdującej się na obudowie i wprowadzić do aplikacji. 
Adres MAC składa się z cyfr 0-9 oraz z liter od A do F.
Wielkość liter nie ma znaczenia, więc można wpisywać zarówno małymi jak i dużymi literami.
Jeśli w numerze pojawi się znak 0 to nie trzeba się zastanawiać, czy jest to cyfra zero czy litera „o”, 
ponieważ litera „o” nie występuje w adresie MAC.
Adres MAC należy wpisać poprawnie i zweryfikować przed przejściem dalej, ponieważ w 
przypadku błędnego wpisania adresu nie nastąpi połączenie z czujnikiem i nie uda się dokończyć 
konfiguracji.



Po zamontowaniu czujnika, należy zaznaczyć numer czujnika, do którego został przypisany. 
Odpowiednia tabelka znajduje się na naklejce na froncie czujnika.
Należy za pomocą trwałego, niezmywalnego pisaka zaznaczyć kropkę w odpowiedniej rubryce, tak 
aby po demontażu czujników łatwo dało się je z powrotem zamontować we właściwych uchwytach.
Na przykład dla czujnika S65:

 
Dodatkowo tą samą nazwę czujnika warto zapisać na przypisanym do niego uchwycie, aby na 
początku nie mieć problemu z zapamiętaniem gdzie zamontować który numer czujnika.

 
Należy tak postąpić z każdym montowanym czujnikiem w kolejnych krokach.
Czujniki numerowane są po kolei wzdłuż ramienia, od numeru najwyższego do najniższego, gdzie 
najwyższy numer ma czujnik łyżki. W związku z tym, nawet w przypadku wytarcia się oznaczenia 
nie będzie problemów z odnalezieniem odpowiedniego miejsca montażu czujnika.
Po uważnym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku

 



W kolejnym kroku Konfigurator poprosi o zamontowanie czujnika S53.
Po uważnym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku

 



W kolejnym kroku Konfigurator wyświetli instrukcje dotyczące montażu czujnika łyżki.

 
Czujnik łyżki jest czujnikiem najbardziej narażonym na uszkodzenie, ze względu na swoją 
lokalizację. Warto czujnik zamontować w takim miejscu na łyżce lub szybkozłączu, aby 
niemożliwe było jego uszkodzenie podczas pracy.
W razie konieczności należy zbudować metalowe osłony na czujnik, pamiętając, aby nie 
zabudować go całkowicie, ponieważ nie będzie możliwa bezprzewodowa komunikacja czujnika 
zresztą systemu.
Po uważnym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku



W kolejnym kroku konfigurator poprosi o wprowadzenie adresu czujnika i jego zamontowanie oraz 
o zaznaczenie wybranego kierunku montażu czujnika.
Po zastosowaniu przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku

 



W następnym kroku Kreator wyświetli instrukcję dotyczącą czujnika montażu obrotu na wieży
Po uważnym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku



I tutaj kolejna uwaga. Jeśli konfiguracja maszyny tworzona jest ze skręconym ramieniem, należy 
pamiętać, że oś strzałki kierunku montażu czujnika powinna być równoległa do osi ramienia a nie 
do osi kabiny.



W kolejnym kroku należy zamontować czujnik i wprowadzić jego adres.
Przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku



W kolejnym kroku Kreator poinformuje o ustawieniu lasera krzyżowego w celu ułatwienia 
wykonania kolejnych pomiarów.

 



Laser należy tak ustawić, aby wiązka pionowa  padała prostopadle do bocznej płaszczyzny 
ramienia. 

Laser ustawić w takiej odległości od koparki, aby wiązka pozioma świeciła co najmniej do konika a 
wiązka pionowa co najmniej do górnej części ramienia.

Po uważnym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku



W kolejnym kroku należy zmierzyć i wprowadzić zaznaczone na rysunku odległości.
Po wykonaniu pomiarów i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejść do kolejnego 
kroku

 



W kolejnym kroku wyświetlane są instrukcje dotyczące kolejnych pomiarów.
Po dokładnym przeczytaniu, przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku

 



W kolejnym kroku należy zmierzyć i wprowadzić zaznaczone na rysunku odległości.

Jak widać na obrazku zaznaczone są nazwy poszczególnych wymiarów wraz ze znakiem plus lub 
minus. Wykonując pomiary i wprowadzając je do aplikacji, należy mieć na uwadze również znak.
Jeśli układ punktów pomiarowych jest taki sam jak na rysunku, należy wpisać zmierzoną odległość 
z takim znakiem jak na rysunku, jeśli układ jest przeciwny, należy wpisać odległość z przeciwnym 
znakiem.



Dla przykładu zostanie omówiona odległość Z63.
Jeśli punkt pomiarowy (sworzeń przy koniku) znajduje się tak jak na rysunku wyświetlanym w 
aplikacji, czyli poniżej linii lasera, wartość pomiaru należy wpisać ze znakiem takim jak na rysunku 
w aplikacji, czyli dodatnim.

Natomiast jeśli punkt pomiarowy (sworzeń przy koniku) znajduje się powyżej linii lasera (czyli 
przeciwnie niż na rysunku w aplikacji), wartość pomiaru należy wpisać ze znakiem przeciwnym niż 
na rysunku w aplikacji, czyli ujemnym.

Tak należy rozumieć każdy tego typu pomiar, który na rysunku w aplikacji zaznaczony jest ze 
znakiem plus albo minus.

Po wykonaniu pomiarów i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejść do kolejnego 
kroku



W kolejnym kroku należy zmierzyć i wprowadzić odległości od linii lasera do środka okienka 
czujnika detektora laserowego na czujniku S65. Należy zwrócić uwagę na znaki +/-.
Po wykonaniu pomiarów i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejść do kolejnego 
kroku



W kolejnym kroku należy zmierzyć i wprowadzić do aplikacji odległość pomiędzy Frontem 
czujnika a środkiem/osią ramienia.
Po wykonaniu pomiarów i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejść do kolejnego 
kroku



W kolejnym kroku należy zmierzyć i wprowadzić do aplikacji odległość pomiędzy środkiem 
sworznia podnoszenia ramienia a środkiem obrotu w poziomie. Należy zwrócić uwagę na znaki +/-.
Po wykonaniu pomiarów i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejść do kolejnego 
kroku

 



W kolejnym kroku należy zmierzyć i wprowadzić do aplikacji odległość przesunięcia pomiędzy 
środkiem obrotu w poziomie a osią wzdłużną ramienia. 
Po wykonaniu pomiarów i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejść do kolejnego 
kroku

 



Wyjaśnienie do pomiarów X21 oraz Y31.
Jeśli jest to koparka obrotowa z dodatkowym ramieniem skrętnym na koniku i kalibracja odbywa 
się na skręconym koniku, należy pamiętać, że odległość X21 i Y31 należy zmierzyć od osi 
przechodzącej przez środek ramienia, nawet jeśli jest skręcone.



W kolejnym kroku należy włączyć zasilanie czujników.
Uruchomienie każdego czujnika odbywa się poprzez przytrzymanie przez co najmniej 1 sekundę 
przycisku power na jego obudowie. 
Po uruchomieniu czujników przyciskiem Dalej przejść do następnego kroku.
Włączenie czujników należy zrobić sprawnie, ponieważ jeśli w ciągu 2 minut od włączenia 
czujnika nie nastąpi połączenie, czujnik wyłączy się.

 



W kolejnym kroku Kreator próbuje połączyć się z czujnikami.
W przypadku braku połączenia przez dłuższy czas (więcej niż 30 sekund) należy zweryfikować, czy 
czujniki są uruchomione. Jeśli nie nastąpiło połączenie pomimo włączonych czujników, z dużym 
prawdopodobieństwem został popełniony błąd przy wprowadzaniu adresów MAC. W takim 
przypadku konfigurację należy zakończyć i rozpocząć od nowa.

Poprawne połączenie sygnalizowane jest odpowiednim komunikatem.
Po poprawnym połączeniu przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku

 



W kolejnym kroku trwa weryfikacja montażu czujników.
Jeśli którykolwiek wskazanie z czujnika zaświeciło się na czerwono, oznacza to, że czujnik ten nie 
został prawidłowo zamontowany (kierunek strzałki) lub jego odchylenie od poziomu jest większe 
niż 20 stopni. W takim wypadku należy zakończyć konfigurację i rozpocząć od nowa poprawnie 
montując czujniki.
Po poprawnej weryfikacji przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku.

 



W kolejnym kroku trwa zerowanie czujników. 
Nie należy w tym czasie niczego ruszać.
Po poprawnym wyzerowaniu, przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku

 



W kolejnych krokach należy ustawiać łyżkę zgodnie z instrukcjami kreatora. 
Zaleca się wyłączenie silnika maszyny po każdym ustawieniu, przed wciśnięciem przycisku Dalej, 
aby zniwelować wpływ drgań silnika na pomiar.
Przyciskiem Dalej przechodzić przez kolejne kroki i wykonywać polecenia pojawiające się na 
kolejnych ekranach.

 



 



 



 



 



 



W kolejnym kroku należy wprowadzić szerokość łyżki – a konkretnie lemiesza łyżki.
Po wykonaniu pomiaru i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejść do kolejnego kroku

 



W kolejnym kroku należy wprowadzić wysokość i głębokość łyżki.
Po wykonaniu pomiarów i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejść do kolejnego 
kroku

 



Po zakończeniu konfiguracji pojawi się ekran końcowy.
Przyciskiem Zapisz utworzyć konfigurację i przejść do listy



Po zakończeniu konfiguracji na liście pojawi się nowo utworzona konfiguracja

 
Bardzo ważne!
Po utworzeniu konfiguracji, należy wcisnąć przycisk Zastosuj, aby zapisać konfigurację na 
stałe w pamięci urządzenia. 
Kliknięcie przycisku Wyjdź bez wciśnięcia Zastosuj będzie skutkowało utratą utworzonej 
konfiguracji.



Aby wybrać konfigurację do użycia, należy zaznaczyć ją na liście i kliknąć przycisk Wybierz i 
następnie Zastosuj.



Wybrana do użycia konfiguracja maszyny ma na liście zielony „ptaszek” przy nazwie


