Tworzenie nowej konfiguracji maszyny

Przed stworzeniem nowej konfiguracji nalezy przygotowac¢ odpowiednie miejsce i narzedzia.
Tworzenie nowej konfiguracji potaczone jest z instalacja czujnikéw na maszynie.

Zaleca sie wykonanie konfiguracji w garazu/hali, na utwardzonym wypoziomowanym podtozu.
Jesli nie ma mozliwos$ci wykonania konfiguracji w warunkach pomieszczenia, zaleca sie wybranie
do tego celu réwnego utwardzonego placu z warunkami stabszego oSwietlenia (np. mocne
zachmurzenie, po zachodzie stonca), tak aby podczas pomiarow dato sie zaobserwowac linie
Swiatla generowane przez laser krzyzowy, padajace na ramie koparki.

Do wykonywania pomiarow prawdopodobnie bedzie potrzebna pomoc drugiej osoby.

Instalacja systemu na maszynie wymaga przyklejenia na state 4 lub 5 uchwytéw na tyzce,
segmentach ramienia i na czeSci obrotowe;j.

UWAGA!

Montaz czujnika na lyzce, w zaleznosci od jej rozmiaru i konstrukcji moze wymagac
koniecznosci zbudowania na niej odpowiedniego zabezpieczenia (np. przyspawanie
oston/skrzynki ochronnej) aby zabezpieczy¢ czujnik przed uszkodzeniem podczas pracy!
Przy budowie takiego zabezpieczenia, nalezy mie¢ na uwadze aby czujnik nie zabudowac w
pelni metalem, poniewaz nie bedzie mogl sie wtedy bezprzewodowo komunikowac z reszta
systemu.

Niezbedne narzedzia:

- Zestaw czujnikow BlueDig BLE IMU Sensor (natladowa¢ akumulatory przed rozpoczeciem
konfiguracji)

- Zestaw uchwytow do montazu czujnikow BlueDig BLE IMU Sensor

- Laser krzyzowy samopoziomujacy (natadowac¢ akumulator przed rozpoczeciem konfiguracji)
- Miarka rozwijana

- Poziomica

- Czysciwo i srodek odtluszczajacy (np. Alkohol izopropylowy IPA)

- Pisak niezmywalny

Ustawi¢ maszyne na wypoziomowanym podtozu.

Za pomocq poziomicy zweryfikowac¢, czy maszyna ustawiona jest poziomo (Chodzi o
wypoziomowanie czesci obrotowej maszyny, nie samego podwozia) tak aby o$ obrotu byta
pionowa.

W przypadku koparki obrotowej chodzi o wypoziomowanie czesci obrotowej:




A w przypadku koparki nieobrotowe (skrecane samo ramie) chodzi o wypoziomowanie czesci
obrotowej ramienia

Jesli po ustawieniu maszyny cze$¢ obrotowa nie jest pozioma, nalezy wypoziomowac¢ maszyne na
tapach/podporach lub jesli maszyna ich nie posiada, mozna to zrobi¢ na przyklad za pomoca desek
podktadanych pod gasienice/kota.

UWAGA! Nalezy przylozy¢ duza staranno$¢ do ustawienia poziomu oraz do pézniejszych
pomiarow odleglosci, poniewaz dokladnos¢ podczas tworzenia konfiguracji ma nastepnie
bezposrednie przelozenie na dokladnos¢ pracy systemu.



Aby utworzy¢ nowa konfiguracje, nalezy uruchomi¢ aplikacje BlueDig i wcisnac¢ z rozwijanego
menu przycisk Maszyna.
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Oczekiwanie na czujniki...
Czujnik 21 Niepodiaczony!
Czujnik 21 Niegotowy! !I\
Czujnik 21 poza zasiegiem! Maszyna
Czujnik 53 Niepodiaczony!
Czujnik 53 Niegotowy! .- )
Czujnik 53 poza zasiegiem! m,
Czujnik 65 Niepodiaczony!
Czujnik 65 Niegotowy!
Czujnik 65 poza zasiegiem! Wysokogé
Czujnik 87 Niepodiaczony!
Czujnik 87 Niegotowy! ‘
Czujnik 87 poza zasiegiem! Spadek
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Uruchomi sie Konfigurator nowej maszyny.

Konfigurator prowadzi cala konfiguracje, przedstawiajac po kolei wszystkie czynnos$ci ktore nalezy
wykonac.

Nalezy czyta¢ doktadnie i starannie wykonywac wszystkie instrukcje pojawiajace sie na ekranie w
kolejnych krokach konfiguracji.

Nalezy upewnic sie, czy wszystkie czynnosci zostaly poprawnie wykonane przed przejsciem do
kolejnego etapu, poniewaz Konfigurator ze wzgledu na powstajace przy kolejnych krokach
zaleznosci, nie pozwala na cofniecie do poprzedniego kroku.

Niniejsza instrukcja przedstawia przyktadowy proces konfiguracji dla maszyny z obrotowa wieza,
ramieniem ftamanym 1 raz i standardowgq tyzka. Wybierajqc inne ustawienia kreator bedzie
wyswietlal odpowiednie ekrany i kroki dla danej konfiguracji.

W pierwszym kroku nalezy wpisa¢ swojq nazwe konfiguracji — najlepiej taka, ktéra pozwoli
zidentyfikowa¢ ktora konkretnie jest to maszyna i z jaka tyzka jest ta konfiguracja.
Zatwierdzi¢ nazwe przyciskiem obok pola z nazwa.

Przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Nazwa konfiguracji

Moja Maszyna




W kolejnym kroku nalezy wybrac¢ naped tyzki. Do wyboru jest standardowa tyzka oraz uchylna.
Na potrzeby instrukcji wybrana zostata tyzka standardowa.
Przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Naped tyzki

>

Standardowa Uchylna (PowetTilt)

Liczba wymaganych czujnikow:

(%)
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W kolejnym kroku nalezy wybra¢, czy ramie koparki tamane jest 1 raz (dwuczesSciowe) czy 2 razy
(trzyczeSciowe).

Na potrzeby instrukcji wybrane zostato ramie amane 1 raz.

Przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Ramie koparki

\

tamane 2x

Liczba wymaganych czujnikow:

(%)




W kolejnym kroku nalezy wybrac, czy jest to koparka obrotowa czy nieobrotowa.

Koparka nieobrotowa to taka, ktorej ramie skreca sie tylko na koniku — na przyktad ramie kopiagce
w koparko-tadowarkach.

Koparka obrotowa oprécz obrotu calej wiezy moze mie¢ rowniez dodatkowo skretne ramie, ale
system zaklada, Ze obrot wykonywany bedzie tylko wokot jednej osi.

W przypadku koparki obrotowej ze skretnym ramieniem, korzystajac z systemu nalezy pracowac
bez dodatkowego skretu ramienia. W tej sytuacji, jesli istnieje skret ramienia rowniez na koniku,
nalezy ustawi¢ konik w takiej pozycji w jakiej bedzie wykonywana praca z systemem (jesli nie ma
szczegolnych wymagan to najlepiej na wprost) i zaznaczy¢ na przyklad za pomoca niezmywalnego
markera pozycje skretu na koniku, przy ktérej kalibracja zostala wykonana. Chodzi o to, aby
nastepnie pracujac z systemem pomiarowym BlueDig mie¢ ustawiony skret ramienia doktadnie taki
jak przy konfiguracji.

Na potrzeby instrukcji wybrana zostata koparka obrotowa.
Przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Rodzaj obrotu koparki
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Obrotowa Nieobrotowa

Obrotowa - ramie koparki obraca sie wraz z kabing.
Nieobrotowa - obrotowe jest tylko ramie koparki, kabina jest zwigzana na
sztywno z podwoziem.

Liczba wymaganych czujnikow:

(%)




Nastepnie wyswietlona zostanie tekstowa instrukcja dotyczaca dalszych krokow.
Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Uwagi
-Przygotuj czujniki. Upewnij sie, ze baterie czujnikow sa natadowane.
-Przygotuj laser krzyzowy samopoziomujgcy oraz miarke zwijana.
-Kalibracje nalezy przeprowadzi¢ w warunkach oswietlenia
pozwalajacych na swobodne korzystanie z lasera krzyzowego.
-Sugeruje sie przeprowadzenie kalibracji w wysokim garazu/hali
(umozliwiajgcym petne podniesienia ramienia).
-Nie zmieniaj pozycji ramienia/tyzki, jesli nie bedzie to wyraznie
zaznaczone w kolejnych krokach.
-Wszystkie czujniki sg jednakowe, obowigzuje dowolnos¢ przy
pierwszym montazu.
-‘Wszystkie pomiary od sworzni/osi obrotu nalezy wykonywac
starannie od srodka geometrycznego sworznia.




Kolejny ekran przedstawia instrukcje jak ustawi¢ maszyne do konfiguracji.

Tak jak zostalo wspomniane wczesniej, w przypadku koparki obrotowej z dodatkowym
skretnym ramieniem dopuszcza sie tworzenie konfiguracji ze skreconym ramieniem, ale
nalezy zaznaczy¢ pozycje skretu ramienia podczas konfiguracji.

Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Pozycja maszyny
Ustaw maszyne na wypoziomowanym i stabilnym podtozu.
Ustaw ramie wdtuz osi maszyny.




Kolejny ekran rowniez przedstawia instrukcje jak ustawi¢ maszyne do konfiguracji.
Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Pozycja maszyny
Ustaw tyzke na podtozu w odlegtosci od maszyny mniej wiecej w
potowie zasiegu ramienia.
Dolna ptaska czesé¢ tyzki/lemiesza powinna by¢ ustawiona poziomo,
przylegac do podtoza.
Wytacz silnik maszyny.




Kolejny ekran przedstawia instrukcje i uwagi dotyczace montazu czujnikow..
Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Montaz czujnikéw ramienia

Czujniki nalezy montowac prostopadle do osi obrotu kazdego segmentu
ramienia oraz réwnolegle do podioza.

Czujniki ramienia nalezy montowac po lewej stronie ramienia, strzatkg
skierowang do gory.

Maksymalne dopuszczalne odchylenie montazu czujnika od poziomu to
20 stopni.

Uchwyty posiadaja bardzo mocna warstwe klejaca, ktéra nie pozwala na tatwe oderwanie uchwytu
w przypadku jego niepoprawnego zamontowania, dlatego nalezy zachowac¢ duza doktadnosc¢ przy
montazu.

Maksymalne dopuszczalne odchylenie od poziomu przy montazu uchwytu czujnika to 20 stopni.
Przed przyklejeniem kazdego uchwytu czujnika nalezy dokladnie oczysci¢, odttuscic i osuszy¢
powierzchnie do ktorej bedzie on klejony — uzywajac np. IPA.

Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku



W kolejnym kroku Konfigurator poprosi o zamontowanie czujnika S65

Czujnik S65

Odczytaj adres z obudowy czujnika i wprowadz do aplikac;ji.

Adres: 68:fe:71:87:32:3a

Zamontuj czujnik w dowolnym miejscu na oznaczonej na zielono czesci
ramienia, strzatka do gory.

Obowiazuje dowolno$¢ montazu czujnikéw podczas konfiguracji, poniewaz wszystkie czujniki sa
takie same. W zwigzku z tym, podczas ich pierwszego montazu, nalezy je oznaczy¢, o czym bedzie
napisane w dalszej czesci instrukcji.

Gdy Konfigurator poprosi poprosi o wprowadzenie adresu MAC czujnika, nalezy odczyta¢ go z
naklejki znajdujacej sie na obudowie i wprowadzi¢ do aplikacji.

Adres MAC sktada sie z cyfr 0-9 oraz z liter od A do F.

Wielko$¢ liter nie ma znaczenia, wiec mozna wpisywac zarowno matymi jak i duzymi literami.
Jesli w numerze pojawi sie znak 0 to nie trzeba sie zastanawiac, czy jest to cyfra zero czy litera ,,0”,
poniewaz litera ,,0” nie wystepuje w adresie MAC.

Adres MAC nalezy wpisa¢ poprawnie i zweryfikowac przed przejsciem dalej, poniewaz w
przypadku blednego wpisania adresu nie nastapi potaczenie z czujnikiem i nie uda sie dokonczy¢
konfiguracji.



Po zamontowaniu czujnika, nalezy zaznaczy¢ numer czujnika, do ktérego zostat przypisany.
Odpowiednia tabelka znajduje sie na naklejce na froncie czujnika.

Nalezy za pomoca trwalego, niezmywalnego pisaka zaznaczy¢ kropke w odpowiedniej rubryce, tak
aby po demontazu czujnikow tatwo dalo sie je z powrotem zamontowac¢ we wiasciwych uchwytach.
Na przyktad dla czujnika S65:

Dodatkowo tq samaq nazwe czujnika warto zapisac na przypisanym do niego uchwycie, aby na
poczatku nie mie¢ problemu z zapamietaniem gdzie zamontowac ktéry numer czujnika.

Nalezy tak postapi¢ z kazdym montowanym czujnikiem w kolejnych krokach.

Czujniki numerowane s po kolei wzdhuz ramienia, od numeru najwyzszego do najnizszego, gdzie
najwyzszy numer ma czujnik tyzki. W zwiagzku z tym, nawet w przypadku wytarcia sie oznaczenia
nie bedzie problemoéw z odnalezieniem odpowiedniego miejsca montazu czujnika.

Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku



W kolejnym kroku Konfigurator poprosi o zamontowanie czujnika S53.
Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Czujnik S53

Odczytaj adres z obudowy czujnika i wprowadz do aplikaciji.

Adres: 68:fe:71:87:23:B6

Zamontuj czujnik w dowolnym miejscu na oznaczonej na zielono czesci
ramienia, strzatka do gory.




W kolejnym kroku Konfigurator wyswietli instrukcje dotyczace montazu czujnika tyzki.

Montaz czujnika fyzki
Czujnik nalezy montowac¢ prostopadle/réwnolegle do osi obrotu
pochylenia tyzki, réwnolegle do podtoza.
Czujnik nalezy montowac na tyzce lub szybkoztgczu.
Jesli to mozliwe, czujnik nalezy zamontowa¢ w miejscu bezpiecznym,
aby uniemozliwi¢ uszkodzenie czujnika podczas pracy.
W razie koniecznoéci zbudowac¢ odpowiednie zabezpieczenie -
pamietac o tym, ze czujnik komunikuje sie¢ bezprzewodowo wigc nie
mozna go w petni zabudowaé metalem.

Czujnik tyzki jest czujnikiem najbardziej narazonym na uszkodzenie, ze wzgledu na swoja
lokalizacje. Warto czujnik zamontowac¢ w takim miejscu na tyzce lub szybkozlaczu, aby
niemozliwe bylo jego uszkodzenie podczas pracy.

W razie koniecznos$ci nalezy zbudowac¢ metalowe ostony na czujnik, pamietajac, aby nie
zabudowac go catkowicie, poniewaz nie bedzie mozliwa bezprzewodowa komunikacja czujnika
Zresztq systemu.

Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku



W kolejnym kroku konfigurator poprosi o wprowadzenie adresu czujnika i jego zamontowanie oraz
0 zaznaczenie wybranego kierunku montazu czujnika.
Po zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Czujnik S87

Odczytaj adres z obudowy czujnika i wprowadz do aplikac;ji.

Adres: c4:d8:d5:81:¢9:02

Zamontuj czujnik strzatkg do géry lub do przodu.
Wybierz zastosowany kierunek montazu.
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W nastepnym kroku Kreator wyswietli instrukcje dotyczaca czujnika montazu obrotu na wiezy
Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Montaz czujnika obrotu wiezy

Czujnik nalezy montowac na czesci obrotowej wiezy, na ptaskiegj
stabilnej powierzchni, rownolegle do podtoza, strzatka skierowang w
strone ramienia.

Jesli to mozliwe, zalecany montaz wewnatrz kabiny.

W razie koniecznosci zbudowa¢ sztywng, stabilna podstawe czujnika.
Maksymalne odchylenie montazu czujnika od poziomu to 20 stopni.




I tutaj kolejna uwaga. Jesli konfiguracja maszyny tworzona jest ze skreconym ramieniem, nalezy
pamietac, ze oS strzatki kierunku montazu czujnika powinna by¢ rownolegta do osi ramienia a nie
do osi kabiny.




W kolejnym kroku nalezy zamontowac czujnik i wprowadzi¢ jego adres.
Przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Czujnik S21

Odczytaj adres z obudowy czujnika i wprowadz do aplikaciji.

Adres: 68:fe:71:87:24:8a

Zamontuj czujnik strzatkg do przodu (w strone ramienia).




W kolejnym kroku Kreator poinformuje o ustawieniu lasera krzyzowego w celu ulatwienia
wykonania kolejnych pomiarow.

Pomiar montazu tyzki
Uruchom pozioma i pionowg 0$ lasera krzyzowego i ustaw go tak, aby
wigzki lasera przecinaty srodek sworznia pochylenia tyzki. Ustaw laser
tak, aby wigzki padaty prostopadle do ramienia.




Laser nalezy tak ustawic¢, aby wigzka pionowa padata prostopadle do bocznej ptaszczyzny
ramienia.

Laser ustawi¢ w takiej odlegtosci od koparki, aby wigzka pozioma Swiecita co najmniej do konika a
wiazka pionowa co najmniej do gornej czesci ramienia.

Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku



W kolejnym kroku nalezy zmierzy¢ i wprowadzi¢ zaznaczone na rysunku odlegtosci.
Po wykonaniu pomiarow i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego
kroku

Pomiar montazu tyzki
Za pomoca miarki zmierz zaznaczone na rysunku pionowe i poziome
odlegtosci. Wprowadz do aplikacji w aktualnych jednostkach.




W kolejnym kroku wyswietlane sg instrukcje dotyczace kolejnych pomiarow.
Po doktadnym przeczytaniu, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Pomiar Ramienia
Zmierz odlegtoéci pionowe i poziome pomiedzy wigzkami lasera a
$rodkami swozni ramienia (zaznaczonymi na czerwono) oraz srodkiem
soczewki czujnika laserowego w czujniku S65 (zaznaczony na zielono).
Zwracaj uwage na znak zmierzonej odlegtosci - jesli kierunek odlegtosci
taki jak na rysunku, odlegtos$¢ nalezy wpisac¢ z takim znakiem jak na
rysunku, jesli przeciwny to nalezy zmieni¢ znak na przeciwny.
Pomiar wykonaj za pomoca miarki i wprowadz do aplikacji w aktualnych
jednostkach.




W kolejnym kroku nalezy zmierzy¢ i wprowadzi¢ zaznaczone na rysunku odlegtosci.

Pomiar Ramienia

35,0 cm

-82,0 cm

120,0 cm

10,0 cm

Jak wida¢ na obrazku zaznaczone sa nazwy poszczeg6lnych wymiaréw wraz ze znakiem plus lub
minus. Wykonujac pomiary i wprowadzajac je do aplikacji, nalezy mie¢ na uwadze rdwniez znak.
Jesli uktad punktow pomiarowych jest taki sam jak na rysunku, nalezy wpisa¢ zmierzong odlegtos¢
z takim znakiem jak na rysunku, jesli uklad jest przeciwny, nalezy wpisa¢ odleglos¢ z przeciwnym
znakiem.



Dla przyktadu zostanie omowiona odleglos¢ Z63.

Jesli punkt pomiarowy (sworzen przy koniku) znajduje sie tak jak na rysunku wyswietlanym w
aplikacji, czyli ponizej linii lasera, warto$¢ pomiaru nalezy wpisac ze znakiem takim jak na rysunku
w aplikacji, czyli dodatnim.

Natomiast jesli punkt pomiarowy (sworzen przy koniku) znajduje sie powyzej linii lasera (czyli
przeciwnie niz na rysunku w aplikacji), warto$¢ pomiaru nalezy wpisac ze znakiem przeciwnym niz
na rysunku w aplikacji, czyli ujemnym.

Tak nalezy rozumiec¢ kazdy tego typu pomiar, ktory na rysunku w aplikacji zaznaczony jest ze
znakiem plus albo minus.

Po wykonaniu pomiarow i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego
kroku



W kolejnym kroku nalezy zmierzy¢ i wprowadzi¢ odleglosci od linii lasera do srodka okienka
czujnika detektora laserowego na czujniku S65. Nalezy zwroci¢ uwage na znaki +/-.

Po wykonaniu pomiaréw i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego
kroku

Pomiar Ramienia

-41,0 cm

50cm




W kolejnym kroku nalezy zmierzy¢ i wprowadzi¢ do aplikacji odleglos¢ pomiedzy Frontem
czujnika a Srodkiem/osig ramienia.

Po wykonaniu pomiaréw i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego
kroku

Pomiar Ramienia
Zmierz odlegto$¢ poprzeczng pozioma pomiedzy srodkiem/osia
ramienia koficowego a soczewka czujnika laserowego w czujniku S65.
Pomiar wykonaj za pomoca miarki i wprowadz do aplikacji w aktualnych
jednostkach.




W kolejnym kroku nalezy zmierzy¢ i wprowadzi¢ do aplikacji odleglos¢ pomiedzy srodkiem
sworznia podnoszenia ramienia a Srodkiem obrotu w poziomie. Nalezy zwroci¢ uwage na znaki +/-.
Po wykonaniu pomiaréw i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego
kroku

Pomiar odsuniecia ramienia

Za pomoca miarki zmierz pozioma odlegtos¢ miedzy srodkiem obrotu
wiezy a srodkiem sworznia ramienia. Wprowadz do aplikacji w
aktualnych jednostkach.




W kolejnym kroku nalezy zmierzy¢ i wprowadzi¢ do aplikacji odleglos¢ przesuniecia pomiedzy
srodkiem obrotu w poziomie a osig wzdtuzng ramienia.

Po wykonaniu pomiaréw i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego
kroku

Pomiar przesuniecia ramienia

Za pomoca miarki zmierz pozioma odlegtosc przesuniecia ramienia od
srodka obrotu wiezy. Jesli przesuniecie jest na prawo to wartosé
dodatnia, jesli przesuniecie jest na lewo to wartos¢ ujemna. Wprowadz
do aplikacji w aktualnych jednostkach.




Wyjasnienie do pomiaréw X21 oraz Y31.

Jesli jest to koparka obrotowa z dodatkowym ramieniem skretnym na koniku i kalibracja odbywa
sie na skreconym koniku, nalezy pamietac, ze odlegtos¢ X21 i Y31 nalezy zmierzy¢ od osi
przechodzacej przez sSrodek ramienia, nawet jesli jest skrecone.




W kolejnym kroku nalezy wlaczy¢ zasilanie czujnikow.

Uruchomienie kazdego czujnika odbywa sie poprzez przytrzymanie przez co najmniej 1 sekunde
przycisku power na jego obudowie.

Po uruchomieniu czujnikéw przyciskiem Dalej przejs¢ do nastepnego kroku.

Wiaczenie czujnikow nalezy zrobi¢ sprawnie, poniewaz jesli w ciggu 2 minut od wlaczenia
czujnika nie nastgpi polaczenie, czujnik wylaczy sie.

Potaczenie z czujnikami
Wiacz zasilanie czujnikow.




W kolejnym kroku Kreator probuje polaczy¢ sie z czujnikami.

W przypadku braku potaczenia przez dtuzszy czas (wiecej niz 30 sekund) nalezy zweryfikowac, czy
czujniki sg uruchomione. Jesli nie nastgpito potaczenie pomimo wlaczonych czujnikow, z duzym
prawdopodobienstwem zostat popelniony btad przy wprowadzaniu adresow MAC. W takim
przypadku konfiguracje nalezy zakonczy¢ i rozpoczac¢ od nowa.

Poprawne polaczenie sygnalizowane jest odpowiednim komunikatem.
Po poprawnym potaczeniu przyciskiem Dalej przejsc do kolejnego kroku

Potaczenie z czujnikami

Potgczono z czujnikami!




W kolejnym kroku trwa weryfikacja montazu czujnikow.

Jesli ktorykolwiek wskazanie z czujnika zaswiecito sie na czerwono, oznacza to, ze czujnik ten nie
zostat prawidlowo zamontowany (kierunek strzatki) lub jego odchylenie od poziomu jest wieksze
niz 20 stopni. W takim wypadku nalezy zakonczy¢ konfiguracje i rozpocza¢ od nowa poprawnie
montujac czujniki.

Po poprawnej weryfikacji przyciskiem Dalej przej$¢ do kolejnego kroku.

Weryfikacja czujnikow

483° Roll =035 Pitch

Pitch

2017 ° Roll -0,08 * Pitch

Zweryfikowano montaz czujnikow!




W kolejnym kroku trwa zerowanie czujnikow.
Nie nalezy w tym czasie niczego ruszac.
Po poprawnym wyzerowaniu, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Zerowanie czujnikéw

Roll 0,00° Pitch

Pitch

Pitch

Pitch

Wyzerowano czujniki!




W kolejnych krokach nalezy ustawiac tyzke zgodnie z instrukcjami kreatora.

Zaleca sie wylaczenie silnika maszyny po kazdym ustawieniu, przed wcisnieciem przycisku Dalej,
aby zniwelowa¢ wplyw drgan silnika na pomiar.

Przyciskiem Dalej przechodzi¢ przez kolejne kroki i wykonywac polecenia pojawiajace sie na
kolejnych ekranach.

Kalibracja - Pozycja 1
Ustaw tyzke maksymalnie odsunieta od maszyny, tak aby wszystkie
ramiona oraz tyzka ustawione byly jak najbardziej w poziomie.




Kalibracja - Pozycja 1
Odczyt czujnikow

Roll ,01 ° Pitch

Pitch

Korekty obliczone!




Kalibracja - Pozycja 2
Ustaw pierwsze ramie uniesione maksymalnie do gory, a ramie koricowe
oraz tyzke mniej wiecej w poziomie.




Kalibracja - Pozycja 2
Odczyt czujnikow

Roll ,02 ° Pitch

Pitch

Korekty obliczone!




Kalibracja - Pozycja 3
Ustaw tyzke na podtozu tak, aby dolna czes¢ tyzki/lemiesza przylegata
ptasko do podtoza.




Kalibracja - Pozycja 3
Odczyt czujnikow

Roll ,02 ° Pitch

Pitch

Korekty obliczone!




W kolejnym kroku nalezy wprowadzi¢ szerokos¢ tyzki — a konkretnie lemiesza tyzki.
Po wykonaniu pomiaru i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Pomiar tyzki
Za pomoca miarki zmierz szerokos$¢ tyzki i wprowadz do aplikacji w
aktualnych jednostkach.




W kolejnym kroku nalezy wprowadzi¢ wysokos¢ i gtebokosc¢ tyzki.
Po wykonaniu pomiarow i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego
kroku

Pomiar tyzki
Za pomocag miarki zmierz wysokos¢ i gtebokos¢ tyzki i wprowadz do
aplikacji w aktualnych jednostkach.
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Po zakonczeniu konfiguracji pojawi sie ekran koncowy.
Przyciskiem Zapisz utworzy¢ konfiguracje i przejs¢ do listy

Kalibracja - obliczanie

Obliczenia zakorczone sukcesem!

™

Zapisz




Po zakonczeniu konfiguracji na liScie pojawi sie nowo utworzona konfiguracja

Konfiguracja Maszyny

Yy ©
Usun
Maszyna tvika Konfiquracie

& Kingway eco5 RS L80
# Model PT 2J

2 Moja Maszyna stét PT
& Moja Maszyna stét

!\ Moja Maszyna

v ™

Wybierz Zastosuj

Bardzo wazne!

Po utworzeniu konfiguracji, nalezy wcisna¢ przycisk Zastosuj, aby zapisac konfiguracje na
stale w pamieci urzadzenia.

Klikniecie przycisku Wyjdz bez wcisniecia Zastosuj bedzie skutkowalo utrata utworzonej
konfiguracji.



Aby wybrac¢ konfiguracje do uzycia, nalezy zaznaczyc¢ jq na liscie i klikna¢ przycisk Wybierz i
nastepnie Zastosuj.

Konfiguracja Maszyny
[+] \© —
’ » [}]
Nowa Nowa Usun
Maszvna tvika Konfiauracie

!\. Kingway eco5 RS L80
%5 Model PT 2J

*A Moja Maszyna stot PT
& Moja Maszyna stét

47 Moja Maszyna

v =

Wybierz Zastosuj




Wybrana do uzycia konfiguracja maszyny ma na liScie zielony ,,ptaszek” przy nazwie

Konfiguracja Maszyny

Yy ©
Usun
Maszyna tvika Konfiquracie

& Kingway eco5 RS L80
& Model PT 2J

2 Moja Maszyna stét PT
& Moja Maszyna stét

"‘/x Moja Maszyna

v ™

Wybierz Zastosuj




