Konfiguracja nowej lyzki

Dodawanie nowej tyzki to tak naprawde tworzenie nowej konfiguracji na podstawie istniejace;j.
Proces konfigurowania nowej tyzki jest krotszy od procesu konfigurowania nowej maszyny.

Przed dodaniem nowej konfiguracji tyzki nalezy przygotowac¢ odpowiednie miejsce i narzedzia.
Tworzenie nowej konfiguracji tyzki potaczone jest z instalacja czujnika na tyzce.

Zaleca sie wykonanie konfiguracji w garazu/hali, na utwardzonym wypoziomowanym podtozu.
Jesli nie ma mozliwos$ci wykonania konfiguracji w warunkach pomieszczenia, zaleca sie wybranie
do tego celu réwnego utwardzonego placu z warunkami stabszego oswietlenia (np. mocne
zachmurzenie, po zachodzie stonca), tak aby podczas pomiarow dato sie zaobserwowac linie
Swiatla generowane przez laser krzyzowy, padajace na tyzke koparki.

UWAGA!

Montaz czujnika na lyzce, w zaleznosci od jej rozmiaru i konstrukcji moze wymagac
koniecznosci zbudowania na niej odpowiedniego zabezpieczenia (np. przyspawanie
oston/skrzynki ochronnej) aby zabezpieczy¢ czujnik przed uszkodzeniem podczas pracy!
Przy budowie takiego zabezpieczenia, nalezy mie¢ na uwadze aby czujnik nie zabudowac w
pelni metalem, poniewaz nie bedzie mogl sie wtedy bezprzewodowo komunikowac z reszta
systemu.

Niezbedne narzedzia:

- Zestaw czujnikéw BlueDig BLE IMU Sensor wykorzystywany w aktualnej konfiguracji maszyny
do ktérej bedzie dodawana nowa tyzka (natadowa¢ akumulatory przed rozpoczeciem konfiguracji)
- Nowy uchwyt do montazu czujnika BlueDig BLE IMU Sensor (jesli montaz czujnika jest na
lyzce a nie np. na szybkoztaczu)

- Laser krzyzowy samopoziomujacy (natadowa¢ akumulator przed rozpoczeciem konfiguracji)

- Miarka rozwijana

- Poziomica

- Czysciwo i Srodek odtluszczajacy (np. Alkohol izopropylowy IPA)

- Pisak niezmywalny

Ustawi€ maszyne na wypoziomowanym podiozu.



Aby utworzy¢ nowa konfiguracje tyzki, nalezy uruchomi¢ aplikacje BleDig i wcisnac z
rozwijanego menu przycisk Maszyna.

Kingway eco5 RS L80 ( 1 )

Oczekiwanie na czujniki...
Czujnik 21 Niepodiaczony!
Czujnik 21 Niegotowy! !I\
Czujnik 21 poza zasiegiem! Maszyna
Czujnik 53 Niepodiaczony!
Czujnik 53 Niegotowy! .- )
Czujnik 53 poza zasiegiem! m,
Czujnik 65 Niepodiaczony!
Czujnik 65 Niegotowy!
Czujnik 65 poza zasiegiem! Wysokogé
Czujnik 87 Niepodiaczony!
Czujnik 87 Niegotowy! ‘
Czujnik 87 poza zasiegiem! Spadek
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W menu Konfiguracja Maszyny wybra¢ konfiguracje maszyny do ktorej bedzie dodawana nowa
tyzka i wcisnac przycisk Nowa Lyzka

Konfiguracja Maszyny
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Uruchomi sie Konfigurator nowej tyzki.

Konfigurator prowadzi cala konfiguracje, przedstawiaja po kolei wszystkie czynnosci ktére nalezy
wykonac.

Nalezy czyta¢ doktadnie i starannie wykonywac wszystkie instrukcje pojawiajace sie na ekranie w
kolejnych krokach konfiguracji.

Nalezy upewnic sie, czy wszystkie czynnosci zostalty poprawnie wykonane przed przejsciem do
kolejnego etapu, poniewaz Konfigurator nie pozwala na cofniecie do poprzedniego kroku.

W pierwszym kroku nalezy wpisa¢ swojq nazwe konfiguracji — najlepiej taka, ktéra pozwoli
zidentyfikowa¢ ktora konkretnie jest to maszyna i z jaka tyzka jest ta konfiguracja.
Zatwierdzi¢ nazwe przyciskiem obok pola z nazwa.

Przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Nazwa konfiguracji

Moja Maszyna_L60




W kolejnym kroku nalezy wybrac¢ naped tyzki. Do wyboru jest standardowa tyzka oraz uchylna.
Na potrzeby instrukcji wybrana zostata tyzka standardowa.
Przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Naped tyzki

>

Standardowa Uchylna (PowetTilt)

Liczba wymaganych czujnikow:

(%)

Anulyj




Nastepnie wyswietlona zostanie tekstowa instrukcja dotyczaca dalszych krokow.
Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Uwagi
-Upewnij sie, ze baterie czujnikow sg natadowane i czujniki sa
uruchomione.
-Przygotuj laser krzyzowy samopoziomujgcy oraz miarke zwijana.
-Kalibracje nalezy przeprowadzi¢ w warunkach o$wietlenia
pozwalajacych na swobodne korzystanie z lasera krzyzowego.
-Sugeruje sie przeprowadzenie kalibracji w wysokim garazu/hali
(umozliwiajgcym petne podniesienia ramienia).
-Nie zmieniaj pozycji ramienia/tyzki, jesli nie bedzie to wyraznie
zaznaczone w kolejnych krokach.
Wszystkie pomiary wykonuj z najwyzszg starannoscia - od
wykonanych pomiaréw zalezy potem doktadnos¢ dziatania systemu.




Kolejny ekran przedstawia instrukcje jak ustawi¢ maszyne do konfiguracji.
Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Pozycja maszyny
Ustaw maszyne na wypoziomowanym i stabilnym podtozu.
Ustaw ramig wdtuz osi maszyny.




Kolejny ekran rowniez przedstawia instrukcje jak ustawi¢ maszyne do konfiguracji.
Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Pozycja maszyny
Ustaw tyzke na podtozu w odlegtosci od maszyny mniej wiecej w
potowie zasiegu ramienia.
Dolna ptaska czesé¢ tyzki/lemiesza powinna by¢ ustawiona poziomo,
przylegac do podtoza.
Wytacz silnik maszyny.




W kolejnym kroku Konfigurator wyswietli instrukcje dotyczace montazu czujnika tyzki.
Mozna uzy¢ nowego czujnika lub czujnika S87 z bazowej konfiguracji na podstawie ktorej
tworzona jest obecna.

Montaz czujnika fyzki
Czujnik nalezy montowac¢ prostopadle/réwnolegle do osi obrotu
pochylenia tyzki, réwnolegle do podtoza.
Czujnik nalezy montowac na tyzce lub szybkoztgczu.
Jesli to mozliwe, czujnik nalezy zamontowa¢ w miejscu bezpiecznym,
aby uniemozliwi¢ uszkodzenie czujnika podczas pracy.
W razie koniecznoéci zbudowac¢ odpowiednie zabezpieczenie -
pamietac o tym, ze czujnik komunikuje sie¢ bezprzewodowo wigc nie
mozna go w petni zabudowaé metalem.

Czujnik tyzki jest czujnikiem najbardziej narazonym na uszkodzenie, ze wzgledu na swoja
lokalizacje. Warto czujnik zamontowac¢ w takim miejscu na tyzce lub szybkozlaczu, aby
niemozliwe bylo jego uszkodzenie podczas pracy.

W razie koniecznos$ci nalezy zbudowac¢ metalowe ostony na czujnik, pamietajac, aby nie
zabudowac go catkowicie, poniewaz nie bedzie mozliwa bezprzewodowa komunikacja czujnika
Zresztq systemu.

Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku



W kolejnym kroku konfigurator poprosi o wprowadzenie adresu czujnika i jego zamontowanie oraz
0 zaznaczenie wybranego kierunku montazu czujnika.

Czujnik S87

Odczytaj adres z obudowy czujnika i wprowadz do aplikaciji.

Adres: ¢4:d8:d5:81:¢9:02

Zamontuj czujnik strzatkg do géry lub do przodu.
Wybierz zastosowany kierunek montazu.

)

Adres nalezy odczytac z naklejki znajdujacej sie na obudowie i wprowadzi¢ do aplikacji.

Adres MAC sklada sie z cyfr 0-9 oraz z liter od A do F.

Wielko$¢ liter nie ma znaczenia, wiec mozna wpisywac zarowno matymi jak i duzymi literami.
Jesli w numerze pojawi sie znak 0 to nie trzeba sie zastanawiac, czy jest to cyfra zero czy litera ,,0”,
poniewaz litera ,,0” nie wystepuje w adresie MAC.

Adres MAC nalezy wpisa¢ poprawnie i zweryfikowac przed przejSciem dalej, poniewaz w
przypadku blednego wpisania adresu nie nastapi polaczenie z czujnikiem i nie uda sie dokonczyc¢
konfiguracji.



Po zamontowaniu czujnika, nalezy na frontowej naklejce zaznaczy¢ numer czujnika, do ktérego
zostat przypisany — w tym przypadku S87 (jesli by} to nowy czujnik i nie ma zaznaczonego
przypisania S87).

Dodatkowo tq sama nazwe czujnika warto zapisac¢ na przypisanym do niego uchwycie, aby na
poczatku nie mie¢ problemu z zapamietaniem gdzie zamontowac ktéry numer czujnika.

Po Wprowadzeniu adresu i wybraniu kierunku montazu czujnika przyciskiem Dalej przejs¢ do
kolejnego kroku



W kolejnym kroku Kreator poinformuje o ustawieniu lasera krzyzowego w celu ulatwienia
wykonania kolejnych pomiarow.

Pomiar montazu tyzki
Uruchom pozioma i pionowg 0$ lasera krzyzowego i ustaw go tak, aby
wigzki lasera przecinaty srodek sworznia pochylenia tyzki. Ustaw laser
tak, aby wigzki padaty prostopadle do ramienia.




Laser nalezy tak ustawic¢, aby wigzka pionowa padata prostopadle do bocznej ptaszczyzny
ramienia.

Po uwaznym przeczytaniu i zastosowaniu przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku



W kolejnym kroku nalezy zmierzy¢ i wprowadzi¢ zaznaczone na rysunku odlegtosci.
Po wykonaniu pomiarow i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego
kroku

Pomiar montazu tyzki
Za pomoca miarki zmierz zaznaczone na rysunku pionowe i poziome
odlegtosci. Wprowadz do aplikacji w aktualnych jednostkach.




W kolejnym kroku nalezy wlaczy¢ zasilanie wszystkich czujnikéw.

Uruchomienie kazdego czujnika odbywa sie poprzez przytrzymanie przez co najmniej 1 sekunde
przycisku power na jego obudowie.

Po uruchomieniu czujnikéw przyciskiem Dalej przejs¢ do nastepnego kroku.

Wiaczenie czujnikow nalezy zrobi¢ sprawnie, poniewaz jesli w ciggu 2 minut od wlaczenia
czujnika nie nastgpi polaczenie, czujnik wylaczy sie.

Potaczenie z czujnikami
Wiacz zasilanie czujnikow.




W kolejnym kroku Kreator probuje polaczy¢ sie z czujnikami.

W przypadku braku potaczenia przez dtuzszy czas (wiecej niz 30 sekund) nalezy zweryfikowac, czy
czujniki sg uruchomione. Jesli nie nastgpito potaczenie pomimo wlaczonych czujnikow, z duzym
prawdopodobienstwem zostat popelniony btad przy wprowadzaniu adresow MAC. W takim
przypadku konfiguracje nalezy zakonczy¢ i rozpoczac¢ od nowa.

Poprawne polaczenie sygnalizowane jest odpowiednim komunikatem.
Po poprawnym potaczeniu przyciskiem Dalej przejsc do kolejnego kroku

Potaczenie z czujnikami

Potgczono z czujnikami!




W kolejnym kroku trwa weryfikacja montazu czujnika tyzki.

Jesli wskazanie z czujnika zaswiecito sie na czerwono, oznacza to, ze czujnik ten nie zostat
prawidlowo zamontowany (kierunek strzatki) lub jego odchylenie od poziomu jest wieksze niz 20
stopni. W takim wypadku nalezy zakonczy¢ konfiguracje i rozpocza¢ od nowa poprawnie montujac
czujnik.

Po poprawnej weryfikacji przyciskiem Dalej przej$¢ do kolejnego kroku.

Weryfikacja czujnikow

11,40° Roll 011 Pitch

Zweryfikowano montaz czujnikow!




W kolejnym kroku trwa zerowanie czujnika tyzki.
Nie nalezy w tym czasie niczego ruszac.
Po poprawnym wyzerowaniu, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Zerowanie czujnikéw

0,80 ° Roll -0,01° Pitch

Wyzerowano czujniki!




W kolejnych krokach nalezy ustawiac tyzke zgodnie z instrukcjami kreatora.

Zaleca sie wylaczenie silnika maszyny po kazdym ustawieniu, przed wcisnieciem przycisku Dalej,
aby zniwelowa¢ wplyw drgan silnika na pomiar.

Przyciskiem Dalej przechodzi¢ przez kolejne kroki i wykonywac polecenia pojawiajace sie na
kolejnych ekranach.

Kalibracja - Pozycja 1
Ustaw tyzke maksymalnie odsunieta od maszyny, tak aby wszystkie
ramiona oraz tyzka ustawione byly jak najbardziej w poziomie.




Kalibracja - Pozycja 1
Odczyt czujnikow

4,08 ° Roll -0,01° Pitch

Korekty obliczone!




Kalibracja - Pozycja 3
Ustaw tyzke na podtozu tak, aby dolna czes¢ tyzki/lemiesza przylegata
ptasko do podtoza.
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Kalibracja - Pozycja 3
Odczyt czujnikow

818 ° Roll 0,00° Pitch

Korekty obliczone!




W kolejnym kroku nalezy wprowadzi¢ szerokos¢ tyzki — a konkretnie lemiesza tyzki.
Po wykonaniu pomiaru i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego kroku

Pomiar tyzki
Za pomoca miarki zmierz szerokos$¢ tyzki i wprowadz do aplikacji w
aktualnych jednostkach.




W kolejnym kroku nalezy wprowadzi¢ wysokos¢ i gtebokosc¢ tyzki.
Po wykonaniu pomiarow i wprowadzeniu do aplikacji, przyciskiem Dalej przejs¢ do kolejnego
kroku

Pomiar tyzki
Za pomocag miarki zmierz wysokos¢ i gtebokos¢ tyzki i wprowadz do
aplikacji w aktualnych jednostkach.
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Po zakonczeniu konfiguracji pojawi sie ekran koncowy.
Przyciskiem Zapisz utworzy¢ konfiguracje i przejs¢ do listy

Kalibracja - obliczanie

Obliczenia zakorczone sukcesem!

™

Zapisz




Po zakonczeniu konfiguracji na liScie pojawi sie nowo utworzona konfiguracja

Konfiguracja Maszyny
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Wybierz Zastosuj

Bardzo wazne!

Po utworzeniu konfiguracji, nalezy wcisna¢ przycisk Zastosuj, aby zapisac konfiguracje na
stale w pamieci urzadzenia.

Klikniecie przycisku Wyjdz bez wcisniecia Zastosuj bedzie skutkowalo utrata utworzonej
konfiguracji.



Aby wybrac¢ konfiguracje do uzycia, nalezy zaznaczyc¢ jq na liscie i klikna¢ przycisk Wybierz i
nastepnie Zastosuj.

Konfiguracja Maszyny
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Wybrana do uzycia konfiguracja maszyny ma na liScie zielony ,,ptaszek” przy nazwie
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